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Q-2A BQM-34A/S AQM-34C
Longitud 5.27 m (17 ft 3.4 in) 6.98 m (22 ft 10.8) 5.36 m (17 ft 7.2 in)
E”"er?:d“ 3.40 m (11 ft 2 in) 3.93m (12 ft 10.8 in) 3.41m (11 ft 2.4 in)
Altura 1.78 m (5ft 10 in) 2.04 m (6 ft 8.4 in) 1.92m (6 ft 3.6 in)
Masa 840 kg (1850 Ib) 1130 kg (2500 Ib) 860 kg (1900 Ib)
Velocidad 840 km/h (520 mph) Mach 0.96; 1110 km/h (690 mph) at 1980 m (6500 ft) Mach 0.85
Techo 16000 m (52500 ft) 18300+ m (60000+ ft) 16000 m (52500 ft)
Autonomia | 48 min. 90 min. 53 min.
Alcance 640 km (400 miles) 1300 km (800 miles) 640 km (400 miles)

Booster (for ground launch only): MK 23 MOD 3 solid-fueled rocket; 51.6 kN (11600 Ib) for 2.2 s

BQM-34A (early): Continental J69-T-29 turbojet; 7.6 kN (1700 Ib)
Propulsion | Continental J69-T-19B BQM-34S (early): Continental J69-T-41A turbojet; 8.5 kN (1920 | Fairchild J44-R-20B
turbojet; Ib) turbojet;
4.7 kN (1060 Ib) BQM-34A/S (latest): General Electric J85-GE-100 turbojet; 4.4 kN (1000 Ib)
10.9 kN (2450 Ib)
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APLICACIONESDE LOSSISTEMASUAV

MILITARES: CIVILES:

*Vigilancia de posiciones enemigas * Deteccion y control deincendios

* Vigilancia defronteras * Deteccion de bancos de pesca

* Vigilancia de costas * Control detrafico de carreteras

* Reconocimiento de blancos * Rescate de naufragos

* Reconocimiento y adquisicion de objetivos * Control de cosechas

* Control de fuego propio sobre e enemigo * Control del entorno ecolégico
13-11-2007 (correccion delineadetiro)

. Desianacion de blancos Situaciones de emergencia y catastrofes
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